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铁路应用设施—限界 

第 1 部分：概述—基础设施和机车车辆的通用规则 

 

1. 范围 

本欧洲标准适用于与铁路设施有关的当局，也可以适用于轻型汽车（如，在轨道上行驶

的有轨电车，地铁等）以及与它们相关的基础设施。但是不适用于诸如轨道引导型汽车等体

系。 

可以标出机车车辆和基础设施的尺寸，根据适用的限界规则检查它们的符合性。 

    对于机车车辆和基础设施而言，本标准适用于新设计，改造以及已经投入使用的车辆和

基础设施的检查。 

本文件 EN 15273-1 包括： 

 — 一般原则； 

 — 影响限界测定的不同因素和现象； 

 — 应用于基础设施和机车车辆共享组件的多种计算方法； 

 — 将特定基础设施和机车车辆的计算考虑在内的组件共享法则； 

— 欧洲限界目录。 

本文件不包括： 

— 确保平台上的乘客及需要沿着轨道行走的人员安全所满足的条件； 

— 活动位置上的固定设备维修机器所满足的条件； 

— 用橡胶轮胎的地铁和其他车辆的跑道的限界空间； 

— 适用于特殊交通运输的规则，但是可能使用一些公式； 

— 适用于架空接触线系统设计的规则； 

— 适用于第三轨集流系统设计的规则； 

— 车辆运行的模拟方法，但是，它并不遵循现有模拟的有效性； 

— 货车装载的验证规则； 

— 联运的编码方法； 

— 微小弯曲半径（如，半径小于 150m 的 G1 限界）的基础设施限界。 
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